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(57) Abstract: The invention relates to a method for aligning a rotation rate sensor with a vibration gyroscope, the first input and the 
first output of which is part of a primary control circuit. Said control circuit excites the vibration gyroscope to vibrate at its natural 
frequency by supplying it with an excitation signal. The second input and the second output of the vibration gyroscope is part of a 
secondary control circuit. An output signal can be gathered from the second output and said signal is demodulated after amplification 
and analog to digital conversion to give an in-phase component and a quadrature component. After filtering, these components are 
modulated and composed to give a driver signal that is supplied to the second input and a rotation rate signal is derived from the 
in-phase component. The inventive method is characterized in that, when the vibration gyroscope remains motionless, correction 
values are added to the in-phase components and to the quadrature component which correction values are changed until the in-phase 
component and the quadrature component reach a minimum each. The correction values are stored in a non-volatile memory and 
are used when the rotation rate sensor is operated. 
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(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren zum Abgleich eines Drehratensensors mit einem Vibration skreisel, der mit einem 
ersten Eingang und einem ersten Ausgang Teil eines primaren Regelkreises ist, der den Vibrationskreisel durch Zufuhrung eines Er- 
regersignals zum ersten Eingang mit seiner Eigenfrequenz erregt, wobei der Vibrationskreisel ferner mit einem zweiten Eingang und 
mit einem zweiten Ausgang Teil eines sekundaren Regelkreises ist, wobei dem zweiten Ausgang ein Ausgangssignal entnehmbar 
ist, das nach Verstarkung und Analog/Digital -Wandlung in eine Inphase-Komponente und eine Quadratur-Komponente demoduliert 
wird, wobei die Komponenten nach Filterung wieder moduliert und zu einem Treibersignal zusammengesetzt werden, das dem zwei- 
ten Eingang zugefuhrt wird, und wobei aus der InphaseKomponente ein Drehratensignal abgeleitet wird, ist vorgesehen, dass bei 
unbewegtem Vibrationskreisel der Inphase Komponenten und der Quadratur-Komponenten Korrekturwerte hinzugefugt werden, die 
solange verandert werden, bis die Inphase-Komponente und die Quadratur-Komponente jeweils ein Minimum aufweisen und dass 
diese Korrekturwerte in einem nichtfllichtigen Speicher abgelegt und beim Betrieb des Drehratensensors angewendet werden. 


